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Asili Buton Istasyonlari
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Asili Buton Istasyonlari
STILO Serisi

Cift sirali PK tipi
Tek srali B tipi

Teme Ozellikler

Yedek devreler icin STILO sinifi buton istasyonlari, Avrupa Yasalari Ma-
kine Talimati EEC 89/392 de belirtilen guvenlik kriterlerine uygun ola-

rak tasarlanip uretilmistir.

Urunler, yillarin tecrubesinin bir sonucudur ve normal gereksinimler-
in yani sira agir isler icin de ozel olarak tasarlanmistir.

PKE ve BEI tipleri daha cok insaat vincleri icin uygunken, PKP ve BPM
tipleri kopru vincleri icin uygundur.

4ten 14e kadar buton iceren versiyonlar mevcuttur. Boyut ve ic kisim
alani, zaman ve maliyet azaltmak icin hizli kablo baglantisi yapmaya
olanak saglar.

Guvenlik islemi

Acil durum kapatma dugmesi, EN 418 Standartina uygun olarak ure-
tilmistir ve NC guvenlik kontakt elementleri, garanti edilen aralik

(CETEN 60947-5-1)ozelligine sahiptir.

Elektrik kontaktlari iceren tek bir dahili membran, ust kisimla alti bir-
birinden ayirir ve boylece su sizmasini onler.

Kullanilan butun materyaller, atmosferik faktorlere, sicaklik degisim-
lerine ve soklara karsi direnclidir.

Aktuatorler, uluslararasi sembollerle isaretlenmistir.

Kendi kendini temizleyen kayma kontakt elementleri, nikel gumus
alasimlidir.

EK OZELLIKLER
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Yalitim voltgi

Test voltg)i

Maksimum uygulama voltgji
Gri - alt kisim kasasi

Sari - govde kasasi

Isletim sicaklik araligi
Yalitim

Koruma seviyesi

Kurallara uyumluluk:

Kontakt voltgjlarakarsi cift
yalitim koruma

PKE - PKP

660V~

2500V~

400V~

RAL 8301

RAL 8260

-25°C + 70°C

EN 60497 -5- 1

IP 65 (EN 60529)

EN60947-1 ENG0947-5-1  EN60529
EN60204-1  ENG60439- 1 EN 418

EN 60439 - 1

BEI - BPM

4 6 8 10 12 14

56 7 8 9 10 11 12

A 165 210 255 300 345 390

315 315 315 400 400 485 485 485

H 75
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MK Buton Elementi

Temel Ozdlikler

MK buton elementleri, PKve B asili istasyonlarin ic kisim parcalaridir.

Mufazasi, kendi kendine sonen naylon cam icerisindedir.

Cift kesmeli and kendi kendine temizlenen kayma kontakt elementleri,
nikel gumus alasimlidir.

Vida ve springler, paslanmaz celiktendir.

MK elementleri, buton istasyonu yedek parcalari olarak temin edilir.

ILAVE OZELLIKLER

Yalitim voltaji U;= 660 V-~ EN 60947 -5-1
Nominal termal akim I = 10A EN 60947 -5-1
Mekanik omur 3x10°isletimler
Kurallara uyumluluk: EN 60947 -5 -1
’_;0* g T‘L Maksimum baglanabyilir bolum 2x1,5 mm?ya da 1x2,5 mm?
ﬂ—f— n; ﬁ N Kelepceler emniyetli sikistirma vidalari
|y L | [ | 7 Kullanim limitleri: ACIS V. (V) 24 48 120 240 380
g u L= () 10 10 6 3 19
DCI3 V. (V) 24 48 125 250
@ L & 5 5 2211
| I [ |
— | 7 MEHT TIPLER VE KODLAR
2 40 INC 1NO 2NCSIMULT. ~ 2NOSIMULT. ~ 1NO+INC 2 NO STEPS
34 max DMKOI DMK10 DMK 02 DMK20CC DMK11 DMK20PR
Standart aktuatorlerle alakali sembol ve degerler
("MARCIA )  (ARRESTO ) (ALLARME ) ("MARCIA ) (SALITA ) (DISCESA ) ('SALITA ) (DISCESA ) ( SALITA ) (DISCESA ) (* LENTO )
|
L N LN R (“‘"”)) \ALLARME ) \ SOLLEVAM. ) | SOLLEvAM. )\ SOLLVEL J  \Sotbve ) \Soib12v. J o 8oL r2v. ) | SOLLEvAM. )
o1 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11
("VELOCE ) (2'VELOC.) (3  VELOC.) (SINISTRA ) (DESTRA ) (SINISTRA ) ('DESTRA ) (LONTANO ) (" viciNo ) (LoNTANO ) ("ViciNO )
\S(]LLEVAM. ) \SBLLEVAM. ) \SBLLEVAM. ) \R(]TAZI(]NE ) \_ ROTAZIONE ) \ROTAZ. 1-2 V.) \ROTAZ. 1-2 V.) \_ SBRACCIO ) \_ SBRACCIO ) \SBRAC. 1-2 V.) \SBRAC. 1-2 V.)
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22
(" AVANTI ) (INDIETRO ) (* AVANTI ) ((INDIETRO) (TAVANTI ) ((INDIETRO) (SINISTRA) ("DESTRA ) (LONTANO ) ("VICINO ) (LONTANO )
A A ¥ —||=|[<]]|=|]|<
\_ TRASLAZ. ) \_ TRASLAZ. ) \_ SCORRIM. ) \_ SCORRIM. ) \SDDHR. VEL. ) \SCORR. VEL. ) \_ TRASLAZ. ) \_ TRASLAZ. ) \_ TRASLAZ. ) \_ TRASLAZ. ) \TRASL. 1-2V. )
23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33
" VICINO ) (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \
= 0O el & Q)1 : NERMEE
> (=] <» v o v
. . -/ \o / O /) \o 4 o /) \o 4 O /) \o J \o /) \o / \o /)
34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44
(7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \ (7 \
VI el gl (]l | [ [l [l N NINSIBR)
. / o / o / o / o / o / o / o / o / o / o /
45 46 47 48 49 50 51 52 53 54 55
(7 \ (7 \ (7 \ (7 N\ (7 \ (7 N\ (7 \ (7 N (7 \ (7 \ 4 N\
BR a2l M 4q] [PP] [led]l [P>]| @] |lga
L | S
o / o / o / o / o / o / o / o / o / o / | J
56 57 58 59 60 61 62 63 64 65 66
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AKSESUAR VE YEDEK PARCALAR

KoD
Pilot isigi D PKIAM
Oklu salter D PKSELFR
Anahtarli salter D PKSELCH
Acil durum kapatma dugmesi D PKFUN
PK ve B icin standart aktuatorler D PKBOT
PK ve B icin kapatma bileseni D PKELCH
Mekanik guvenlik kilidi D PKBIMEC
Ozel siniflandirma etiketleri D PKTARG

BT 2
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Tipler ve Kodlar

Insaat vincleri icin tek ya da cift sirali buton istasyonlari serileri BEI ve
PKE, ve kopru vincleri icin seriler BPM ve PKP, asagidaki kodlar kul-
lanarak siparis edilebilir:

Tip N Aktuatorler K O D Tip KoD
PKE 4 D PKE 4 PKP D PKP 4
6 D PKE 6 DPKP 6
8 DPKE 8 DPKP§
10 DPKE 10 DPKP 10
12 DPKE 12 DPKP 12
14 D PKE 14 D PKP 14
Tip N Aktuatorler K O D Tip KO0D
BEI 5 D BEI 5 BPM DBPM 5
6 D BEI 6 D BPM 6
7 DBEI7 DBPM 7
8 DBEI8 DBPM 8
9 DBEI)Y DBPM 9
10 DBEI 10 DBPM 10
11 DBEI 11 DBPM 11
12 D BEI 12 DBPM 12

BT tipi yedek devreler icin, tek sirali
asili buton istasyonlari

Temel Ozdlikler

Bu buton istasyonlari, vinclerin, asansorlerin, platformlarin ve ozel
makinelerin yedek devrelerini kontrol etmek icin uygundur.

Standart performanslar Kontaktlar KODILAR
BT 2 0 I INC 1NA DBT24
BI2 oy INA 1NA DBI2B
BT 3 40y INA INC 1NA DBT3B

Istek durumunda INO+INC kontaktlar

ZimparaMakinalari icin
Buton Kontrolu
Teme Ozellikler

Buton Kontrolu, maks 27 mm. capli borularin uygulamasi icin
uygundur.

3'" kablo kelepcesi ile tedarik edilir.

Koruma seviyesi: IP 65 (EN 60529).

KOoD
INO standart kontakt D PUL PR
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Standart Tipler
Stoklarimizda bulunup burada gosterilen standart performans urunlerimiz, dun-
yadaki en bilindik vincleri kontrol etmek icin tasarlanmistir.

Bu urunler, sadece uluslararasi sembollerle birlikte de mevcuttur.

Cok yonlu olusumlari verilen, kisisel performans urunleri de istek durumunda mev-

cuttur.
/f \ ((MARCIA \\ /f \ (MARGIA \\
| @ |
S| & &
ALLARME ALLARME
("SALITA ) (DISCESA ) ("SALITA ) ((DISCESA )
SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM.
(2" VELOG. ) (3’ VELOC. ) (2" VELOC.) (3’ VELOC. )
SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM.
(SINISTRA ) ((DESTRA ) (SINISTRA ) (DESTRA )
<~ >
VN A ey —~
ROTAZIONE ROTAZIONE ROTAZ. 1-2 V. ROTAZ. 1-2 V.
(ToNTAND ) (" VIGINO ) (ToNTANO ) (VIGCINO )
< —> <+ —>
SBRAGCIO SBRAGCIO SBRAGCIO SBRAGCIO
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Acilim:  S=kaldirma R = rotasyon C = troley T = gezici
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( ) [ MARCIA ) 7\ ( MARCIA )
\_ ) \(ALLARME ) \_ VAWLLYY,
( \ ((MARCIA ) ( ") (MARCIA ) (" SALITA ) ((DISCESA ) (ALLARME ) (  VELOCE )
|
« \
ALLARME \_ PAWLEEY, \_SOLLEVAM. ) | SOLLEVAM. ) \((U-r)))J \_SOLLEVAM. )
("SALITA ) (DISCESA ) (ALLARME ) (“VELOCE ) (2’ vELoc.) (3’ VELOC.) (" SALITA ) ((DISCESA )
SOLLEVAM. SOLLEVAM. k(((t-ll))J \_SOLLEVAM. ) \_SOLLEVAM. ) | SOLLEVAM. ) \_SOLLEVAM. ) { _SOLLEVAM. )
(2’ VELOC.) (3’ VELOC. ) ("SALITA ) (DISCESA ) (" AVANTI ) ((INDIETRO (" AVANTI ) ((INDIETRO )
SOLLEVAM. SOLLEVAM. kSOLLEVAM.J kSOLL VAM.J \_ THASLAZ.) kTHASLAZ.J \_ TRASLAZ.J kTHASLAZ.J
(SINISTRAY) (* DESTRA ) (SINISTRAY) (* DESTRA ) (SINISTRA ) (~ DESTRA ) (SINISTRAY) (* DESTRA )
A—'\‘. d‘. s~ A s~ A s~ A
ROTAZ. 1-2 V. ROTAZ. 1-2 V. \ROTAZIDNE) \ROTAZIONE) \RDTAZIONE) \ROTAZIONE) kROTAZIONE) \ROTAZIONE)
("LONTANO ) [~ VICINO ) (LoNTANO ) (* ViCINO ) (LONTANO ) ( VIGING ) (LONTANO ) (~ VICINO )
<4 —p <+ —> <+ — < —
TRASL. 1-2V. TRASL. 1-2 V. kSBRADDIDJ kSBRACCIDJ kSBRADDIOJ kSBRACCID) \SBRACCIOJ kSBRACCID)
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KOD DPKE10M 70 DPKE10M 71 DPKE10M 72 DPKE10M 73 DPKE12M 74 DPKEI2M 75
Hareketler ~ 3S 1R 1C 38 2R 1C 38 2R 2C 25 1R 1C 3S1RI1CIT 251IRICIT
MARCIA MARCIA MARCIA
| | |
(= (=) (=]
\ALLARME ALLARME ALLARME —— —
MARCIA MARCIA
| |
& & = & &
\ ) \ ) ALLARME ALLARME
SALITA SALITA SALITA
SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM.
DISCESA DISCESA DISGESA SALITA SALITA
SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM.
2’ VELOC. 2’ VELOC. 2' VELOC. DISCESA DISCESA
SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM.
8' VELOC. 3’ VELOG. 3’ VELOC. VELOCE VELOCE
SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM. SOLLEVAM.
SINISTRA SINISTRA SINISTRA SINISTRA SINISTRA
<~ <~ <~
P P 4 P -
ROTAZ. 1-2 V. ROTAZ. 1-2 V. ROTAZIONE ROTAZ. 1-2 V. ROTAZIONE
DESTRA DESTRA DESTRA DESTRA DESTRA
— — —
—h —A —h —Aa —h
ROTAZ. 1-2 V. ROTAZ.1-2 V. ROTAZIONE ROTAZ. 1-2 V. ROTAZIONE
LONTANO LONTANO LONTANO LONTANO LONTANO
< < < - <
TRASL. 1-2 V. SBRACCIO SBRACCIO SBRACCIO SBRACCIO
VICINO VICINO VICIND VICINO VICINO
= — —> — —>
TRASL. 1-2 V. SBRACCIO SBRACCIO SBRACCIO SBRACCIO
KOD DBEI10M 64 DBEI10M 63 DBEI10M 62 DBEI9M 61 D BEI 9 M 60
Hareketler 3S 2R 2C 3$2R 1C 3S 1R 1C 28 2R 1C 25 IR 1C
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Cift sirali PK tipi

D PKXXFON  XX=04+14
kontaktsiz

D BXXFON XX=05+12
kontaksiz

D BXXCOP  XX=05+12

( I D PKELCH

Tek srali B tipi

RAVIOLI Spa

O O
Via Passo Pordoi, 4 o I - 20139 Milano \
6 Tel. +39 02536301 (ric.aut.) fax +39 02536305 raVI D

E-mail: raviolispa@tin.it
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